A robdtica educativa no apoio a orientacao espacial e ao calculo mental.
A utilizacdo do robot Super Doc como ferramenta epistémica para o desenvolvimento de
capacidades relacionadas com a orientacdo espacial e o desenvolvimento de estratégias

de célculo mental.

No dia 17 de marco de 2022, as professoras estagiarias Ana Melo, Ana Gomes e
Eduarda Santos do Mestrado em Ensino do 1.° CEB e de Portugués e Historia e Geografia
de Portugal no 2.° CEB e a professora estagiaria Yelitza Freitas do Mestrado em Ensino
do 1° CEB e de Matemética e Ciéncias Naturais no 2° CEB, implementaram uma aula
exploratoria com o objetivo de colmatar dificuldades relacionadas com o dominio da
orientacdo espacial e ainda contribuir para o desenvolvimento de estratégias de célculo
mental dos alunos do 2.° ano de escolaridade.

Cada grupo teve a sua disposicdo um robot Super Doc, um tapete numérico, um
baralho de cartas com operacdes aritméticas da adicdo e um guido de exploracao.

Os 24 alunos (organizados em 6 pares e 4 trios) calcularam mentalmente um
conjunto de adices de forma ativa e colaborativa. Estas - umas indicadas nas cartas e
outras criadas pelos grupos - foram o mote para criarem sequéncias de comandos que
permitiram ao robot percorrer itinerarios e chegar a casa do tapete que correspondia a
soma das respetivas adicoes.

Como ferramenta de planificacdo, as professoras estagiarias utilizaram o0s

Cenaérios de Aprendizagem.
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